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基于 STM32 小功率光伏控制器的分析
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摘要：国内外目前对集中式光伏发电系统、风能发电系统等的研究日趋成熟，在发电系统中的并、离网逆变器，功率最大点

跟踪 MPPT 控制方法以及防孤的效应方面，都有成熟的研究成果。在此基础上，一些大型的风电、光伏电站也随之建立，而对

光伏逆变器与自用电设备、储电设备、市电电网之间的智能控制器的研究还有提升空间。本文主要从技术角度对 STM32 小功率

光伏控制器的相关问题进行阐述，从光伏逆变器以及自用电设备、储电设备、市电电网之间的智能控制问题入手，采用 STM32

作为核心控制芯片进行设计，同时也有效解决了设备间的控制及关联问题，提升了 STM32 小功率光伏控制器的应用效率。
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随着绿色能源、低碳能源理念的提出，人们对于绿色能源、

可再生能源的关注热情不减，尤其是在当今环境污染严重的情况

下，绿色能源更是受到人们的青睐。在多种绿色能源中，太阳能

是一种可再生，具有清洁性能，符合低碳经济以及绿色经济发展

要求的能源。光伏发电技术的发展也在较大程度上解决了一些通

信领域以及偏远地区等特殊领域的用电需求，也使得太阳能的应

用性更加广泛。本文基于对 STM32 设计控制器及其相应功能的深

入分析，可以使后期的研究以及技术设计更加科学与合理。

为在更大程度上收集并存储太阳能，且在公共照明系统中

广泛应用，必须在公用照明系统的硬件设计中采用独立的电源

以及主控电路控制器。在软件设计方面，利用 MPPT 算法实现

太阳能转化为电能的最大效率，实现电能存储于蓄电池中的效

率最大化，满足了照明系统的使用要求。本文针对蓄电池储能

的独立光伏照明系统进行研究，并且综合考虑实际操作的难易

程度以及经济成本等问题，设计出小功率光伏控制器，并对其

具体使用情况进行了简要分析和介绍。

1  光伏控制器介绍

光伏控制器采集了逆变器输出监控、自用电监控系统、电

网监控系统、余电入网、防孤岛效应子系统等的实际运行状况，

并在符合分布式能源并网以及孤岛效应监测的具体要求下，做

好相应的选网控制，最终将监控信息存储并传送到远程监控界

面，实现远程控制的目标。

2  STM32 控制流程的分析

2.1 逆变控制

通过信号采集，利用 MPPT 算法，调整逆变电路，使其达

到最大功率点输出，从而实现系统的 MPPT 的有效控制。

2.2 并网控制

所谓并网控制，是要求在自用电有余量的情况下，将余量

电自动并入到电网中。通过 STM32 处理器进行信号处理，程

序控制输出决定并网运行的效果或者处于离网状态下的运行情

况。当存在余量电时，逆变器可以通过提前跟踪电网的相关运

行电压以及幅度变化、频率等相关参数，逐步将其趋于一致，

并且将一致的信号传递到 STM32 中。最后经过 STM32 处理器

进行科学判断，输出 PWM 的相关控制信号，并且控制并网的

开关 [1]。

2.3 孤岛效应下的特殊情况

在孤岛效应下，系统可以自动切断所有的并网通路，存在

余量电的，可以将余电存储到相应的储电设备中，其有效反应

时间必须符合分布式能源并网以及孤岛效应检测的具体标准。

当逆变器并网工作完成后，STM32 需要实时跟踪采集电网电压，

一旦出现异常情况，需要通过 STM32 输出相应的信号，以针

对 IGBT 开关进行关断处理，这是为了避免电网没电时，光伏

系统因长时间持续地输电而出现各种用电安全事故。

2.4 针对储电设备的判断

白天太阳光照射强度比较强时，可将多余的电量进行存储，

以便在没有光的时候使用，起到节约电能的作用。在此过程中

一共包括三个重要的环节：快速充电的状态、均充电状态以及

浮充状态。当充电电压超过储电设备电压时，进入均充状态；

当充电电流下降到足够小的状态时，说明储电已经饱满，进入

到补充储电损耗的浮充状态；当储电水平低于浮充的设定值，

处于临界电流状态时，则进入到快速充电状态。原则上，这三

种状态是循环运行的，并且 STM32 处理器可以对这三种状态
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的临界值及实际采集值进行比较，从而利用 PWM 脉宽调制技

术对其进行科学合理的控制 [2]。

2.5 自用电不足的情况

在自用电不足的状态下，电网用电会呈现自动接入的状态。

当 STM32 监测到光照处于严重不足状态时，则需要关断逆变器，

接通市电电网；当电网没有电力供应且自用电严重不足时，则

可以启动储电设备对其供电 [3]。

2.6 离网运行控制方面

通过 STM32 高速处理器可以快速处理输出的 PWM 信号，

同时针对功率开关进行控制。当监控的电路出现过压、过流或

者短路等电路故障时，可以通过 STM32 关断逆变器，进而发

出相应的报警警告，从而通过电路及时做出相应的调整。

2.7 其他

STM32 小功率光伏控制器通过高性能的控制芯片，针对各

个端子的信息及时做出相应的自动化控制，使得存储控制系统

处于良好的运行状态；还可通过通信方式上传数据到控制中心

（或者控制室），在液晶显示屏上显示出整个系统的实时工作

状态。

通过将系统的监控数据传输到服务器上，同时对手机、平

板电脑等移动终端设备的 APP 进行相应的服务器访问，从而满

足了远程监控的要求。控制的核心芯片一般为 STM32F103 芯片，

其本身可以满足高速定时监测以及高速处理的指令与要求。同

时其具有 32K 字节的闪存程序存储能力，能满足多部位定时器

的定时监控需求 [4]。

3  软硬件设计

3.1 硬件设计方面

从硬件设计的整体角度来看，充放电的控制器整体硬件电

路是由 MCU 控制电路、控制驱动电路、Boost 主电路、保护电路、

电池容量检测电路以及隔离电路等诸多方面构成的。通常，利

用 STM32 控制器（MCU）检测光伏阵列以及铅酸蓄电池的大

电流以及强电压，都必须通过前级检测电路将强电信号转换为

控制器可识别的电信号。同时，通过后端检测电路、铅酸蓄电

池等信号的采集和处理，程序控制，调节 Boost 电路输出控制。

为更好地对蓄电池充电过程进行合理把控和管理，必须提高光

伏电能本身的利用率。因此，本次设计的主要方式就是控制开

关的通断，具体如图 1 所示。

从控制电路的角度看，控制电路一般包括最小系统、检测

电路、负载控制电路以及功率电路等部分。在本系统中，负载

控制主要是控制路灯的亮或灭，直接可以利用三极管驱动 MOS

管进行路灯回路控制，也直接可以利用三极管驱动光耦进行路

灯回路控制，具体的控制线路如图 2 所示。

STM32
MCU

信号采集 驱动BOOST 控制开关

蓄电池

LED

图 1  系统框架结构

图 2  系统负载控制电路构成

从原理看，主电路采用的是 Boost 电路，其在工作过程中

电流可以持续不断存在，并且整体的电路构造以及结构相对比

较简单，与其他电路相比具有更高的能量转换效率。

此设计的重点在于加入了保护电路设计，包括整个线路的

过充保护、过放保护及短路保护。若出现过度充电的情况，就

会导致蓄电池的特性变差，或者出现容量降低，甚至还会导致

蓄电池出现损坏。所以在具体的试验过程中，如果蓄电池端的

电压超过 15V，那么过充保护的电路就会自动切断蓄电池与光

伏阵列之间的连接；过放保护启动时，需要加入电池容量检测

方面的电路，当电池的负载状态小于 10% 时，则可以自动断

开蓄电池和负载之间的连接 [5]。

3.2 软件设计方面

第一，从充电方面来看，完善且可靠的软件设计环节，可

以使硬件电路设计更加有效，同时也可以使供电工作更为稳定。

所以在软件设计的过程中，充放电是非常重要的一个部分，其

具体操作流程如图 3 所示。



085

绿色低碳产业研究与应用

开始

初始化

有太阳光照？

SOC≤10%？

带载

卸载

电压是否过
冲？

最大功率
点跟踪

恒压充电

浮充充电

充电电流＞中
止电流？

YN

YY

Y N N

图 3  软件设计主程序流程

第二，充放电过程实际包括两个方面的内容，即白天的充

电以及夜晚的放电。在系统电运行初始化之后，根据感光元件

的情况进行判断和选择，这样在利用 MPPT 算法时，控制器就

可以通过调节开关，使铅酸蓄电池接受到光伏电池最大输出功

率。当电流确实大于过充终止电流时，则可以选择定电压的方

式针对蓄电池进行充电。与此同时，可继续检测蓄电池充电过

程中的电流情况。当充电电流低于额定电流的 10% 时，自动

切换到浮充阶段，此时采用的是微高于蓄电池电压的恒压，可

有效针对蓄电池进行充电处理 [6]。

第三，MPPT 算法原理分析。公共照明系统最容易受到光

照强度及温度的影响，而其负载特性相对而言是比较稳定的 [7]。

为此，光伏阵列的输出特性可以呈现出非线性的特点。通过调

节主电路中的功率管控制光伏阵列给主电路输入的电压数值，

当达到主电路输出的最大功率限度之后，则需要跟踪光伏阵列

输出功率 [8]。

4  结语

本文从光伏逆变器以及自用电设备、储电设备、市电电网

之间的智能控制问题入手，采用 STM32 作为核心控制芯片，在

尝试进行设计的同时也有效解决了设备间的控制及关联问题。

基于此，这一控制器本身的设计具有很强的可移植性，可以应

用到不同的光伏发电系统当中。
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